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DATORKER® Wellgetriebe

Allgemeine Informationen

1. Allgemeine Informationen

1.1 Eigenschaften DATORKER® Wellgetriebe

DATORKER® Wellgetriebe zeichnen sich durch hohe Prézision, einem hohen Wirkungs-

grad, hoher Torsionssteifigkeit und einem geringen Anlaufmoment aus. Sie sind in der
Robotik, in der Automation, in der Halbleitertechnik, in Werkzeugmaschinen und in
vielen weiteren Industriebereichen weit verbreitet.

Eigenschaften DATORKER® Wellgetriebe

Kompakt und leicht - Leichte Handhabung fiir den Kunden

Hohe Genauigkeit - Bietet stabile Wiederhol- und Positioniergenauigkeiten
Verbesserte Schmiereigenschaften

Hohes Moment - Weit verbreitet in der Automatisierung und der Messtechnik
GroBer Untersetzungsbereich - Verschiedene Auswahlmaglichkeit bei gleichen
Modellen
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Flexibler Zahnkranz

Schlanker und elastischer Metallring mit
AuBenverzahnung. Kontinuierliche elastische
Verformung wahrend des Betriebs. Wird
typischerweise als Abtriebsseite verwendet.

Starrer Zahnkranz

Starrer Metallring mit Innenverzahnung.

Die Innenverzahnung hat zwei Zahne mehr
als die AuBenverzahnung des flexiblen
Zahnkranzes. Dieser wird typischerweise fest
angeschraubt.

Wellengenerator

Elliptisches Lager zum Erzeugen der
Wellenbewegung. Wird typischerweise als
Antriebsseite verwendet.
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1.2 Bestellcode DATORKER® Wellgetriebe

DATORKER® Wellgetriebe

Aufbau des flexiblen Zahnkranzes :
U: Becherform

0

T:  Hohlform

Aufbau des starren Zahnkranzes :
I: Ringform

T: Flanschform

Ausfiihrung :

S: Standard

Baugrdfe :

14,17, 20, 25, 32

1.3 Aufbau/Funktion

WUT Typ

o Kombination (P) aus Getriebe und
Lager

O Anbindung durch Nabe mit
Passfeder

o Halt axialer und radialer Belastung
stand

WTI Typ

o Kombination (P) aus Getriebe und
Lager

O Anbindung durch Hohlwelle

o Halt axialer und radialer Belastung
stand

\— Eingangstyp :

0: Nabe mit Passfedernut
H: Hohlwelle

Aufbau :

C: Komponente aus Getriebe ohne Lager

P Kombination aus Getriebe und Lager

A: Kombination aus Getriebe, Lager und
Dichtung

Untersetzung :
50, 80, 100, 120

WUl Typ

o Komponente (C) aus Getriebe ohne
Lager

O Anbindung durch Nabe mit
Passfeder

o Eigenmontage der Einzelteile
notwendig: flexibler und starrer
Zahnkranz sind nicht verschraubt

WTI Typ

o Kombination (A) aus Getriebe, Lager
und Dichtung

O Anbindung durch Hohlwelle

o Halt axialer und radialer Belastung
stand

o Komplett abgedichtete Ausfiihrung

o Anwenderfreundliches Design

DT-01-0-DE-2012-F



DATORKER® Wellgetriebe

Allgemeine Informationen

1.4 Technische Daten

1.4.1 Spezifikationstabelle

Tabelle 1.1 Spezifikationstabelle

Modell Unterset- | Nennmoment bei Spitzenmoment bei | Maximales Durch- | Kollisionsmoment | Maximale Eingangs- | Maximale Durch-
ung 2000 u/min Start/Stop schnittsmoment drehzahl schnittsdrehzahl
Nm Nm Nm Nm u/min u/min
14 50 b4 18,0 6.9 35,0 8.500 3.500
80 78 230 11,0 47,0
100 78 28,0 11,0 b4,0
17 50 16,0 34,0 26,0 70,0 7.300 3.500
80 22,0 430 21,0 87.0
100 24,0 54,0 39.0 108,0
120 24,0 54,0 39.0 86,0
20 50 26,0 56,0 34,0 98,0 6.500 3.500
80 34,0 74,0 41,0 1270
100 40,0 82,0 49,0 1470
120 40,0 87.0 49,0 1470
25 50 39.0 98,0 55,0 186.0 5.600 3.500
80 63,0 1370 87.0 2650
100 67,0 167,0 108,0 284,0
120 67,0 167,0 108,0 3040
32 50 76,0 216,0 108.0 3820 4.800 3.500
80 1180 3040 167.0 568,0
100 137.0 3330 216,0 647,0
120 137.0 3630 216,0 686,0

1.4.2 Untersetzungsverhaltnis und Drehrichtung

Antrieb und Abtrieb mit entgegengesetzter Drehrichtung

Wirkendes Untersetzungsverhaltnis = R

(R = Untersetzung vom Datenblatt)

Antrieb und Abtrieb mit gleicher Drehrichtung

Wirkendes Untersetzungsverhaltnis = %
+
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Tabelle 2.1 Abmessungen des WUI-CO Wellgetriebes
Modell 14 17 20 25 32
@A hé 50,0 60,0 70,0 86,0 110,0
BY 28,5 g3 32549 33540 37,0490 44,0 1
cY i7ibjls 20,0405 2 e 24,0+08 28,0406
D 6,0 6,5 75 10,0 14,0
E 20 25 3.0 3.0 3.0
F Lk 3.0 3.0 3.0 3.2
G 17,601 19501 20,1 g3 20,2 g, 22,0 g5
OH hé 38,0 48,0 54,0 67,0 90,0
ol 23,0 21,2 320 40,0 52,0
JHé6 11,0 10,0 16,0 20,0 26,0
oK 14,0 18,0 2,0 26,0 26,0
gLH7 6,0 8.0 9.0 11,0 14,0
MJs9 - - 3.0 40 50
N - - 10,401 12,8401 16,3 01
0 M3 M3 M3 M4 M5
P (P.C.D) 185 05 21,0 34,0 45,0
a1 6,0 6.0 8.0 8.0 8.0
ga2 b 55 0 6,6 9.0
R (P.C.D) 17,0 19,0 24,0 30,0 40,0
S 3 0005 30-0015 _ _ -
T (Degree) 30° 30° 22.5° 22,5° 22.5°
U (Degree) 30° 30° - - -
Vi 6,0 12,0 12,0 12,0 12,0
gv2 35 35 Bl b 55
W (P.C.D) 44,0 54,0 62,0 75,0 100,0
X M3 M3 M3 M4 M5
Y (Degree) 30° 15° 15° 15° 15°

118 und C ist die Toleranz und die Position in der axialen Richtung
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DATORKER® Wellgetriebe

WUT-PO

3. WUT-PO
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Tabelle 3.1 Abmessungen des WUT-PO Wellgetriebes
Modell 14 17 20 25 32
oA 73,0 79,0 93.0 107,0 138.0
BY 41,09 45,0 99 4554 52,019 62,0 .4
€ 34,0 37.0 38,0 46,0 b7.0
D 21,0 29,0 28,0 36,0 45,0
E 7.0 8.0 10,0 10,0 12,0
F 20 20 3.0 30 3.0
G 35 4,0 5,0 50 50
H 9.4 95 9.0 12,0 15,0
| 17,64, 19,54 20,1 4 20,2 4, 22,04
@Jh7 56,0 63,0 72,0 86,0 13,0
OK H7 11,0 10,0 14,0 20,0 26,0
gL h7 38,0 48,0 56,0 67.0 90,0
oM 14,0 18,0 21,0 26,0 26,0
ON H7 6,0 8.0 12,0 14,0 14,0
0Js9 = = 40 50 50
P - - 13,8701 16,3+01 16,3+01
Q 6,0 6.0 8.0 8.0 8.0
R Mé x 8DP M5 x 10DP M6 x 9DP M8 x 120P M10 x 15DP
S(P.C.D) 230 21,0 32,0 42,0 b5,0
T 6,0 6.0 6.0 8.0 12,0
gu b 45 ol 55 6.0
V(P.C.D) 65,0 71,0 82,0 96,0 1250
w 6,0 6.0 6.0 8.0 12,0
X M4 Mé M5 M5 Mo
Y (Degree) 30° 30° 30° 225° 15°

118 ist die Toleranz und die Position in der axialen Richtung
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4. WTI-PH
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Modell 14-17 Modell 14 Modell 17
Tabelle 4.1 Abmessungen des WTI-PH Wellgetriebes
Modell 14 17 20 25 32
A ho 50,0 60,0 70,0 85,0 110,0
B 52,54, 56,5.q; 51,54 52,010 62,01,
1Y 16,0408 16,0409 §,5+1.0 10,0411 12,0411
C2 235 265 29,0 34,0 42,0
c3" 13,0 14,0 13,0 15 15
D 25 25 - - -
E 7.0 75 8.5 12,0 15,0
QF h7 70,0 80,0 90,0 110,0 142,0
06 H7 48,0 60,0 70,0 88,0 114,0
H h7 20,0 25,0 30,0 38,0 45,0
0l H7 14,0 19,0 2,0 9,0 36,0
)7 20,0 25,0 30,0 38,0 45,0
K H7 14,0 19.0 21,0 29,0 36,0
L1 30 3.0 6 6 2x6
L2 M3 M3 M3 x DP6 M3 x DP6 M3 x DP6
M (P.C.D) = = 25,5 335 40,5
N1 8,0 12,0 12,0 12,0 12,0
N2 3.5 Bl Bl 45 b5
0(PCD) 64,0 74,0 84,0 102,0 1320
P1 20 40 40 40 40
P2 M3 M3 M3 M3 M4
P3 (Degree) 2.5° 15° 15° 15° 15°
a1 12EA.8 20EA 16 16,0 16,0 16,0
2 M3 x 5DP M3 x 6DP M3 x 6DP M x 7DP M5 x 8DP
3 03,5 x 60P (3,5 x 6,50P {35 % 7,50P (4,5 x 100P 5,5 x 14DP
R 44,0 54,0 62,0 71,0 100.0
S (Degree) 30° 18° 22.5° 20,5° 22.5°
T (Degree) 30° 18° 11,26° 11,25° 11,25°

11C1 und C3 ist die Toleranz und die Position in der axialen Richtung.
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DATORKER® Wellgetriebe

WTI-AH

5. WTI-AH
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Tabelle b.1 Abmessungen des WTI-AH Wellgetriebes
Modell 14 17 20 25 32
OA h7 70,0 80,0 90,0 110,0 1420
0B 54,0 64,0 75,0 90,0 1150
@C h7 36,0 45,0 50,0 60,0 85,0
@D h7 74,0 84,0 95,0 1150 1470
PEh7 20,0 25,0 30,0 38,0 45,0
OF H7 14,0 19,0 21,0 29,0 36,0
G 52 56,5 51,5 b5, 65,5
H 12,0 12,0 50 6.0 7.0
| 205 230 25,0 26,0 320
J 20,0 215 215 235 26,5
K 55 B - - -
L 9,0 10,0 10,5 10,5 12,0
M 8.0 8.5 9.0 8.5 9.5
N 75 8.5 7.0 6.0 50
0 25 25 - - -
P 36,0 45,0 - - -
Q 3.0 3.0 6 2x6 26
R M3 M3 M3 x DP6 M3 x DP6 M3 x DP6
S(P.C.D) = = 26,5 335 405
T 8.0 12,0 12,0 12,0 12,0
gu Bl 35 35 b 55
V(P.C.D) 64,0 74,0 84,0 102,0 1320
w1 12EA.8 20EA.16 16,0 16,0 16,0
W2 M3 x 5DP M3 x 6DP M3 x 6DP Mé x 7DP M5 x 8DP
W3 03,5 x 11,50P (3,5 x 12DP 03,5 x13,50P (4,5 x 15,50P 05,5 x 20,50P
X (P.C.D) 44,0 54,0 62,0 7700 100,0
Y (Degree) 30° 18° 205° 205° 22,5°
Z (Degree) 30° 18° 11,25° 11,26° 11,26°
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Deutschland

HIWIN GmbH

Briicklesbind 1

D-77654 Offenburg

Telefon +49(0) 7819 3278-0
Fax +49(0) 7819 3278-90
info@hiwin.de

www.hiwin.de

Taiwan

Headquarters

HIWIN Technologies Corp.

No. 7, Jingke Road

Taichung Precision Machinery Park
Taichung 40852, Taiwan

Telefon +886-4-2359-4510

Fax +886-4-2359-4420
business@hiwin.tw

www.hiwin.tw

Taiwan

Headquarters

HIWIN Mikrosystem Corp.

No. 6, Jingke Central Road
Taichung Precision Machinery Park
Taichung 40852, Taiwan

Telefon +886-4-2355-0110

Fax +886-4-2355-0123
business@hiwinmikro.tw
www.hiwinmikro.tw

Rundtische
Frankreich Schweiz
HIWIN GmbH HIWIN Schweiz GmbH

4, Impasse Joffre

F-67202 Wolfisheim
Telefon +33 (0) 3 88 28 84 80
info@hiwin.fr
www.hiwin.fr

Italien

HIWIN Srl

Via Pitagora 4

1-20861 Brugherio (MB)
Telefon +39 039 287 61 68
Fax +39 039 287 43 73
info@hiwin.it

www. hiwin.it

Polen

HIWIN GmbH

ul. Putawska 405a
PL-02-801 Warszawa
Telefon +48 22 544 07 07
Fax +48 22 544 07 08
info@hiwin.pl

www. hiwin.pl

Eichwiesstrasse 20
CH-8645 Jona

Telefon +41 (0) 55 225 00 25
Fax +41(0) 5522500 20
info@hiwin.ch
www.hiwin.ch

Slowakei

HIWIN s.r.0., 0.z.z.0.
MladezZnicka 2101

SK-01701 Povazska Bystrica
Telefon +421 424 43 47 77
Fax +421 424 26 23 06
info@hiwin.sk

www. hiwin.sk

Tschechien

HIWIN s.r.o.

Medkova 888/11
CZ-62700 Brno

Telefon +42 05 48 528 238
Fax +42 05 48 220 223
info@hiwin.cz
www.hiwin.cz

Antriebsverstarker
und Servomotoren

Niederlande China
HIWIN GmbH HIWIN Corp.
info@hiwin.nl www.hiwin.cn
www. hiwin.nl

Japan
Osterreich HIWIN Corp.
HIWIN GmbH mail@hiwin.co.jp
info@hiwin.at www.hiwin.co.jp
www.hiwin.at

USA
Ruménien HIWIN Corp.

HIWIN GmbH
info@hiwin.ro
www.hiwin.ro

info@hiwin.com
www.hiwin.com

Korea
Slowenien HIWIN Corp.
HIWIN GmbH www.hiwin.kr
info@hiwin.si
www.hiwin.si Singapur
HIWIN Corp.
Ungarn www.hiwin.sg
HIWIN GmbH
info@hiwin.hu

www.hiwin.hu
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